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PRZEDMOWA

N

Poprawnos$¢ dziatania systemow mechanicznych jest jednym z zasadniczych za-
gadnien w wielu dziedzinach techniki. W duzej mierze zalezy ona od stanu wiedzy
technicznej konstruktorow, wytworcoOw oraz uzytkownikéw tych systemow. Wie-
dze z tego zakresu zwykle zdobywa si¢ na studiach technicznych, migdzy inny-
mi w ramach przedmiotu Podstawy konstrukcji maszyn (w skrocie PKM), ktory
stanowi interdyscyplinarng dziedzing naukowo-dydaktyczng w obszarze inzynierii
mechanicznej, a zwlaszcza w zakresie budowy maszyn.

Intensywny rozwodj nauk wchodzacych w zakres budowy i eksploatacji
maszyn, wdrazanie do produkcji nowych materiatow konstrukcyjnych o zrézni-
cowanych wlasciwo$ciach mechanicznych i technologicznych oraz postep w dzie-
dzinie technik obliczeniowych, powoduja konieczno$¢ opracowania nowego pod-
recznika akademickiego, ktory bedzie uwzgledniat aktualny stan wiedzy.

Podrecznik Podstawy konstrukcji maszyn (tom 3) jest dopelnieniem tre-
$ci zawartych w tomach 1. i 2. wydanych naktadem WNT w latach 2006 i 2008
[119], [120]. Kazdy z trzech toméw stanowi odrebng catos¢. Starano si¢ w nich
w mozliwie przystgpny sposob przedstawi¢ ogdlne podstawy, kierunki i prak-
tyczne zastosowania metod wytrzymatoéciowej analizy elementéw i ukladow
konstrukcyjnych stosowanych w budowie maszyn. Zaakcentowano znaczenie
badan doswiadczalnych, ktore powinny stanowi¢ podstawe dociekan teoretycz-
nych i umozliwia¢ ich weryfikacj¢ w praktyce. Opanowanie przedstawionych
w tych pracach zaleznosci teoretycznych umozliwi konstruktorowi maszyny
ocen¢ wpltywu poszczegolnych parametrow na uzyskane wyniki, a tym samym
wlasciwy ich dobor, badz tez ewentualne $wiadome zmodyfikowanie danych
wejsciowych.

Ksigzka Podstawy konstrukcji maszyn (tom 1, 2 i 3) zawiera szeroko pojeta
tematyke zwigzang z konstruowaniem maszyn, nie stanowi wiec podrecznika aka-
demickiego w $cistym tego stowa znaczeniu. Jest dostosowana przede wszystkim
do przedmiotu podstawy konstrukcji maszyn, jednak znacznie wykracza poza
jego zakres [24]. Moze by¢ pomocna w studiowaniu innych przedmiotéw zwig-
zanych z budowa maszyn, takich jak teoria konstrukcji, niezawodno$¢, maszyno-
znawstwo itp. Poszczegolne rozdziaty sg tak napisane, aby mogli z niej korzystacé
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