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Rozdział 4. 
Język FBD (FuncƟon Block Diagram) 
— instrukcje w TIA PORTAL 

4.1. Funkcje logiczne w języku FBD Funkcja logiczna AND (iloczyn logiczny, koniunkcja) 

      Funkcja logiczna OR (suma logiczna, alternatywa) 

      Funkcja logiczna NOT (negacja) 
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Funkcja logiczna NAND (negacja iloczynu) 

      Funkcja logiczna NOR (negacja sumy) 

      Funkcja logiczna XOR (alternatywa rozłączna) 

      

4.2. Prawa De Morgana 

 

 

Poleć książkęKup książkę

https://helion.pl/rf/jeprpc
https://helion.pl/rt/jeprpc


JĘZYK FBD (FUNCTION BLOCK DIAGRAM) — INSTRUKCJE W TIA PORTAL 15 

 

4.3. Bloki wyjściowe w języku FBD 

    blok wyjściowy  

    zanegowany blok wyjściowy 
4.4. Instrukcje detekcji zbocza sygnału w języku FBD  

 Zbocze narastające występuje przy zmianie wartości zmiennej logicznej z 0 na 1. Zbocze opadające występuje przy zmianie wartości zmiennej logicznej z 1 na 0. 

   instrukcja wykrywania zbocza narastającego 

   instrukcja wykrywania zbocza opadającego 
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4.5. Funkcje pamięci w języku FBD  
— przerzutniki RS i SR 
Przerzutnik RS z dominacją ustawiania — SET R — RESET (KASOWANIE) S — SET (USTAWIANIE) 

       

Przerzutnik SR z dominacją kasowania — RESET R — RESET (KASOWANIE) S — SET (USTAWIANIE) 
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4.6. Funkcje czasowe — Ɵmery w języku FBD  
Oznaczenia w funkcjach czasowych 

IN	— wejście wyzwalające odmierzanie czasu	
R — RESET — wejście kasujące 
PT — PRESET TIME — ustawienie nastawy czasu 
Q — wyjście binarne 
ET	— ELAPSED TIME — wyjście upływającego czasu 
TP	—	PULSE	TIMER	— generuje impuls o ustalonym czasie trwania[2] 

  

 
RYSUNEK 4.1. Przebieg czasowy Ɵmera TP[2] 
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TON	—	ON-DELAY	TIMER	— ustawia stan swojego wyjścia Q na ON (WŁĄCZONY) po upływie zadanego czasu opóźnienia[2] 

 

 
RYSUNEK 4.2. Przebieg czasowy Ɵmera TON[2] 
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TOF	—	OFF-DELAY	TIMER	—	 kasuje stan swojego wyjścia Q na OFF (WYŁĄ-CZONY) po upływie zadanego czasu opóźnienia[2] 

 

 
RYSUNEK 4.3. Przebieg czasowy Ɵmera TOF[2] 
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TONR	—	OFF-DELAY	RETENTIVE	TIMER	— ustawia stan swojego wyjścia Q na ON (WŁĄCZONY) po upływie zadanego czasu opóźnienia. Upływający czas jest nali-czany przez wiele okresów, aż zostanie wyzerowany za pomocą wejścia R — RESET[2] 

 

 
RYSUNEK 4.4. Przebieg czasowy Ɵmera TONR[2] 

4.7. Liczniki (COUNTERS) w języku FBD  
Oznaczenia w licznikach: 

CU	—	COUNT	UP —	wejście zliczania w górę 
CD	—	COUNT	DOWN	—	wejście zliczania w dół 
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R	—	RESET — wejście kasujące 
LD — LOAD	— wejście ustawienia 
PV	—	PRESET	VALUE — ustawienie wartości zliczeń 
CV	—	CURRENT	COUNT	VALUE	—	bieżąca wartość zliczeń 
Q	—	wyjście binarne	
CTU	— licznik zliczający w górę  

 

 
RYSUNEK 4.5. Cykl pracy licznika CTU — zliczającego w górę[2] 
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Licznik zliczający w górę o wartość 1, gdy wartość parametru wejściowego CU zmienia się z 0 na 1. Jeśli wartość parametru CV jest większa lub równa wartości parametru PV, to parametr wyjściowy licznika Q = 1. Jeśli wartość parametru R (RESET— KASOWANIE) zmienia się z 0 na 1, to bieżąca wartość zliczeń zostaje skasowana do 0[2]. 
CTD	—	licznik zliczający w dół 

 

 
RYSUNEK 4.6. Cykl pracy licznika CTD — zliczającego w dół[2] Licznik zlicza w dół o wartość 1, gdy wartość parametru wejściowego CD zmienia się z 0 na 1. Jeśli wartość parametru CV jest mniejsza lub równa 0, to parametr wyjściowy licznika Q = 1. Jeśli wartość parametru LOAD zmienia się z 0 na 1, to wartość parametru PV jest wpisywana do licznika jako nowa wartość CV[2]. 
CTUD	— licznik zliczający w górę i w dół 
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RYSUNEK 4.7. Cykl pracy licznika CTUD — zliczającego w górę i w dół[2] Licznik zlicza w górę lub w dół o wartość 1, gdy wartość parametru wejściowego CU lub CD zmienia się z 0 na 1. Jeśli wartość parametru CV jest równa lub większa od wartości parametru PV, to parametr wyjściowy licznika QU = 1. Jeśli wartość para-metru CV jest mniejsza lub równa 0, to parametr wyjściowy licznika QD = 1. Jeśli war-tość parametru LOAD zmienia się z 0 na 1, to wartość parametru PV jest wpisywana do licznika jako nowa wartość CV. Jeśli wartość parametru R (RESET — KASOWANIE) zmienia się z 0 na 1, to bieżąca wartość zliczeń zostaje skasowana do 0[2]. 
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4.8. Zasady tworzenia programu w języku FBD 
(FuncƟon Block Diagram) 

 Program składa się z bramek logicznych, funkcji i bloków funkcjonalnych. Zbiór połączonych bramek logicznych, funkcji i bloków funkcjonalnych nazywa się schematem blokowym, obwodem lub siecią (network). Działania arytmetyczne i inne złożone funkcje mogą być reprezentowane bezpo-średnio razem z symbolami logicznymi. Kolejność wykonywania poszczególnych instrukcji to z góry na dół i z lewej do pra-wej strony obwodu. W schemacie blokowym mogą występować sprzężenia zwrotne; gdy wyjście jest wprowadzane na wejście bloku je poprzedzającego. 
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